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1.7 Elektrisches Strömungsfeld . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10
1.8 Coulombsches Gesetz . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10
1.9 Divergenz und Rotation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11
1.10 Maxwell-Gleichungen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
1.11 Klassifizierung der Felder . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18
1.12 Skalares Potential . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18
1.13 Laplace-Gleichung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 20
1.14 Poisson-Gleichung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22
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